SYSTEMY STEROWANIA PRACA SPYCHARKI

System 3D GPS Dual Mast

KORZYSCI

m Szybsza praca, wyzsza wydajno$¢ -
maszyna moze zrobi¢ znacznie wigcej,
staje sie bardziej wydajna

m Mozliwo$¢ pracy bezpo$rednio z projektu
cyfrowego takze przy jezdzie do tylu
maszyng

m Stabilno$¢ pracy systemu nawet w ciezkich
warunkach terenowych - systemy Topcon
3D do sterowania praca maszynami
budowlanymi opracowywane sg w oparciu
0 wieloletnie doSwiadczenie we wspdtpracy
firmy Topcon z uzytkownikami sprzetu z
catego $wiata. Komponenty systemu
produkowane sa w USA i w Japonii

m tatwa obstuga systemu - zarzadzanie

praca odbywa sie poprzez intuicyjny
interfejs uzytkownika (pracujacy w $rodowi-
sku Windows), a zmiany funkcji dokonuje-
my za pomoca panela dotykowego

© Wyeliminowanie po$rednich  pomiaréw

wytyczen

= Mozliwos¢ obrobki powierzchni niemal o

dowolnym ksztatcie

= Precyzyjna kontrola realizowanej pracy,

parametrow i materiatu bez wychodzenia z
kabiny operatora

m Oszczedno$¢ na kosztach materiatow

wynikajaca z dokfadnego wyréwnania
nawierzchni

Automatyczna, bardzo doktadna kontrola
potozenia lemiesza, w tym wysokoSci i
pochylenia (system sam steruje hydraulika,
spycharki - operator koncentruje sie tylko na
prowadzeniu maszyny w odpowiednim
kierunku)

Mozliwo$¢ przefozenia systemu na inng
maszyneg przez autoryzowany serwis
Minimalizuje ryzyko popetnienia btedu przez
cztowieka

Nawet operator o nizszych kwalifikacjach
moze wykona¢ trudniejsze zadania Ilub
pracowac szybciej

ELEMENTY

System skiada sie z dwdch segmentow:
bazy referencyjnej i elementéw zainstalo-
wanych na maszynie. Baze referencyjng,
stanowi odbiornik GPS+GLONASS (stacja
bazowa), kontroler oraz radiomodem UHF
do komunikacji z odbiornikiem na maszy-
nie.

Elementy zainstalowane na maszynie:

[l antena radiowa / radio antenna

[ odbiornik GPS+GLONASS / GPS+GLO-
NASS receiver

El wytacznik  trybu
sterowania / automatic switch

automatycznego

EI blok zawordw hydraulicznych / hydraulic
valve

E1 panel sterujacy 3D / 3D control box

[ anteny GPS+GLONASS

| GPS+GLONASS antenna
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CHARAKTERYSTYKA

Automatyczny system sterowania Topcon 3D Dual GPS oparty zostat na dwoch
antenach GPS, dane dotyczace wysokosci, spadku i pozycji uzyskiwane sg za po$red-
nictwem referencji GPS. Topcon, majac wieloletnie do$wiadczenie w dostarczaniu
precyzyjnych systeméw pomiarowych GPS dla budownictwa i geodezji - oferuje spraw-
dzone i wytrzymate na ciezkie warunki pracy w terenie systemy 3D GPS, ktére sg
nieskomplikowane i tatwe w obstudze. System Topcon 3D Dual GPS do sterowania
pracq spycharki pracuje w oparciu technologie GPS RTK, wspdtpracuje z satelitami
zaréwno GPS jak i Glonass, co znacznie utatwia prace w terenie. Odbiornik satelitarny
wyznacza pozycje maszyny, porownuje jg z projektem cyfrowym wgranym do panelu
sterujacego, a zawory hydrauliczne automatycznie ustawiajg lemiesz na projektowane;
wysokosci. Operator koncentruje sie na prowadzeniu maszyny z odpowiednig predko-
§cig, catg reszte system wykonuje automatycznie. Topcon 3D Dual GPS pozwala
osiagnac zaktadane podtoze juz po pierwszych przejazdach spycharka. Spycharka jest
réwnie skuteczna w wyrdwnywaniu podtoza na tukach, jak i podczas jazdy na wprost.
Oznacza to mniejsza liczbe przejazdéw przy zwigkszonej precyzji pracy. Rozwigzanie
w duzej czesci automatyzuje obstuge spycharki, zwigksza jej wydajno$¢, ogranicza
liczbe przejazdéw — otrzymujemy zdumiewajaco znaczny wzrosty wydajnosci pracy
maszyny.

Aby uzyska¢ wiecej informacji, skonsultuj sie z dystrybutorem lub doradca technicznym TPI:

ZASADA DZIALANIA

Odbiorniki GPS+GLONASS  zainstalowane
na maszynie mierzy potozenie maszyny i
przesyta informacje do panelu sterujacego.
Panel sterujgcy poréwnuje dane pomiarowe
z projektem cyfrowym i przesyta impuls do
elektrozaworéw  sterujgcych  hydraulika.
Lemiesz jest automatycznie podnoszony lub
opuszczany, tak ze zawsze znajduje sie na
pozadanej wysokosci. Projekt cyfrowy
wgrywa sie do panelu sterujgcego za
pomocyg karty pamieci lub pamieci USB.
Projekty cyfrowe prostych prac mozna
sporzadzi¢ bezposrednio w panelu steruja-
cym. Korzystanie z projektu cyfrowego
eliminuje konieczno$¢ pomiardw i wytyczen —
maszyna ,sama wie” co i w ktérym miejscu
ma robic¢! Operator koncentruje sie na prowa-
dzeniu maszyny z odpowiednig predkoscia,
calq reszte system wykonuje automatycznie.
Wszystkie parametry mozna kontrolowaé na
ekranie dotykowym, majac do dyspozycji
rdzne ,widoki” realizowanej pracy. Maszyna
moze realizowaé¢ niemal dowolnie skompliko-
wang powierzchnie bez posrednich pomia-
row, wytyczen i palikéw, bez czekania na
ekipe pomiarowa.

TYPOWE ZASTOSOWANIA
Typowe prace, w ktérych zastosowanie
systemu przynosi najwigksze korzysci

° Prace drogowe, budowa autostrad - takze
skomplikowane prace przy budowie drég o
czesto zmieniajacych sie profilach, tukach itd.

° Budowa placow, hal, boisk, parkingdw

° Prace ziemne, niwelacja terenu

° Bardzo dokfadne przygotowanie nawierzchni
pod przejazd réwniarkg (rowniarkg praktycznie
tylko wykancza powierzchnie przygotowang
przez spycharki)
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