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Dynamicznie rozwijajace sie techniki
pomiarowe oferuja wiele efektywnych
rozwigzan. W samej geodezji w ciggu
ostatnich 20 lat technologie zmienily
sie bardziej, niz w ciggu poprzednich
kilkunastu stuleci. Precyzyjne pomia-
ry GPS w czasie rzeczywistym (GPS
RTK), lasery wyznaczajace plaszczy-
zne niwelacji lub spadek rur, maszyny
budowlane sterowane sygnatami z sa-
telitéw lub realizujace prace z modelu
cyfrowego nie sg pomystami z filméw
s-f, ale pomiarowg codziennoscia. Do-
Swiadczenie zawodowe nie przyzwy-
czailo nas zmienia¢ narzedzi z dnia
na dzien, dlatego, ze si¢ do nich przy-
zwyczajamy. Niemniej sa rozwigzania,
dzieki ktérym mozna zrobi¢ dwa lub
pie¢ razy wiecej w tym samym czasie.
Doktadnie taka jest wspéiczesna tech-
nologia, ktéra oferuje korzysci nieraz

Rozwigzania pomiarowe TPI (7)

System Topcon X22

Jak unikng¢ przegltebienia (przekopania) koparkg pod-
czas wykopow pod sieci wod.-kan? Jak zwiekszy¢
doktadnosc 1 przyspieszy¢ prace wykonywane koparkg
(skarpy, nasypy, rowy, odwodnienia i inne)? Odpowie-
dzig jest uzycie systemu sterowania 2D Topcon X22
7 bezprzewodowg transmisjg sygnaiu.

trudne do wyobrazenia. Poznanie no-
wych rozwigzan pomoze pokonac nie-
jedng bariere — niemozliwoéci (,,nie,
tego sie nie da zrobi¢...”), napietych
terminéw (,zdazymy czy nie zdazy-
my?”), doktadnosci wykonania (,tak
szybko i tak doktadnie?”). Brzmi nie-
wiarygodnie? By¢ moze, ale liczby po-
kazuja przewage nowych metod nad
tradycyjnymi.

Proste rozwigzanie
problemow

Topcon X22 to latwy w uzyciu system
kontroli pracy koparki, zapewniajacy
stalg kontrole nad glebokoscia i spad-
kiem wykonywanego wykopu (2D).
Operator obserwuje monitor kompu-
tera sterujacego, na ktéorym graficznie
przedstawiona jest linia wykopu i tyz-
ka koparki. Kazde przemieszczenie
elementu roboczego koparki rejestro-
wane jest przez system, a ten wyswiet-
la biezgce ustawienie tyzki wzgledem
wykopu. Operator ma pelny podglad
postepu prac, ile wykopal, ile jeszcze
powinien kopaé, aby osiggnaé¢ zadang
glebokosé.

System oparty zostal na precyzyjnych,
a jednoczesnie wytrzymatych na trud-
ne warunki pracy czujnikach spadku,
ktore kontroluja polozenie elemen-
téw roboczych koparki. Komunika-
cja czujnikéw z jednostksy sterujgca
(komputerem) odbywa sie bezprze-

wodowo. Takie rozwigzanie pozwa-
la uzytkownikowi na prosty i szybki
montaz oraz bezproblemowa prace
(w poréwnaniu z systemami przewo-
dowymi, gdzie moze wystapi¢ z cza-
sem przerwanie kabla, czy brak kon-
taktu na stykach wtyczek i gniazd).

Wieksza efektywnosc

System Topcon 2D na koparke pod-
nosi wydajnosé i doktadno$é wykony-
wania wykop6w. System wyznacza po-
Tozenie tyzki na podstawie informacji
z czujnikéw pochylenia. Informacja
ta jest przesylana na ekran kabinowe-
go panelu sterujgcego (komputera),
gdzie operator kontroluje wysokosé
(glebokos¢), na ktérej znajduje sie tyz-
ka oraz geometrie ramienia koparki,
okreslajac potozenie tyzki w poziomie
wzgledem pozycji maszyny. Dodatko-
wo system Topcon X22 wyposazony
zostal w czujnik zyroskopowy (kom-
pas) kontrolujacy obrét maszyny (pra-
ca na nieréwnym terenie, kopanie ze
spadkiem przy szerokich wykopach)
oraz czujnik laserowy do dokladniej-
szej kontroli poziomu, wyznaczonego
z bazy referencyjnej — niwelatora la-
serowego.

System wskaznikowy Topcon X22 po-
zwala szybko i wydajnie realizowaé
prace ziemne bez koniecznosci wyko-
nywania pomiaréw kontrolnych. A oto
pozostate zalety:
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Komponenty systemu Topcon X22: 1. Czujn

tyzki skarpowki
Rys. TPI

® szybsza, intuicyjna praca, wyzsza
wydajno$¢ — operator moze zrobié¢
wiecej w tym samym czasie;

o wzrost dokladno$ci pracy (takze
przy kopaniu ze spadkiem);

® kontrola wykonanej pracy i wyko-
panego materialu — nawet, gdy nie
wida¢ tyzki (np. w nocy);

® oszczedno$é na kosztach materia-
16w wynikajaca z precyzyjnego ko-
pania;

® oszczedno$¢ czasu — nie trzeba
przerzuca¢ niepotrzebnych mas
ziemi;

® znaczne przyspieszenie kopania na
wymiar;

® mniejsze ryzyko popelnienia btedu
przez czlowieka (brak przekopan);

©® mniej pomiaréw posrednich, ogra-
niczenie liczby kontroli w trakcie
pracy (glebokos¢ i dtugosé wykopu
mozna kontrolowaé na biezaco, nie
wychodzac z kabiny);

® latwy montaz i demontaz, bezprze-
wodowa transmisja sygnalu.

Precyzyjne kopanie
ze spadkiem

System Topcon X22 umozliwia kon-
trole glebokosci wykopu, takze przy
wyznaczonym spadku. Odbywa sie
to przez wpisanie zatozonego spadku
do komputera sterujgcego, a nastep-
nie ustawienie lyzki koparki na punk-
cie o znanej wysokosci i kalibracji
wzgledem wyznaczonej linii geome-
trii wykopu. Mozliwe jest takze wpisa-

pochylenia, 2. Panel sterowania, 3. Maszt z kompasem, 4. Opcjonalny czujnik dla

nie wymaganych profiléw, wzgledem
ktérych beda przeprowadzane wyko-
py. Aby zwiekszy¢ dokladnos$é pracy
ze spadkiem, system wyposazony zo-
stal w specjalny czujnik, umozliwiaja-
cy odbiér sygnatu laserowego. W tym
przypadku odpowiednio pochylona
wigzka z niwelatora laserowego, wy-
znacza linie referencyjng spadku wy-
kopu. Funkcja szczegblnie wymagana
przy takich pracach jak np. wykopy
pod sieci wod.-kan. Skarpy, nasypy,
rowy wykonujemy po zastosowaniu
opcjonalnego czujnika pochylenia dla
lyzki skarpéwki. Ponadto system Top-
con X22 wyposazony jest w kompas,
ktéry reaguje na obrét maszyny, za-
pewniajac kontrole wiekszych wyko-

poéw (gdzie maszyna musi utrzymac
zalozony spadek, jednoczes$nie obra-

cajac sie).

tatwy, poreczny
| praktyczny

Topcon X22 to przetom w dziedzinie
systeméw sterowania maszyn. Moze
by¢ montowany samodzielnie przez
uzytkownika, a sama kalibracja i pra-
ca nie sprawia wiekszych klopotéow
(nie sg wymagane specjalne kwali-
fikacje). Dzieki praktycznym ,szy-
nom”, w ktére wsuwa sie czujniki,
system moze by¢ szybko zdemontow-
any, a ponowny montaz zajmuje zaled-
wie kilka minut. Jezeli doda¢ do tego
atrakcyjna cene, uzyskuje sie bardzo
praktyczne rozwigzanie — znaczny
wzrost wydajnosci koparki (inwesty-
cja zwraca sie bardzo szybko).
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Poreczne opakowanie z systemem Topcon X22
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