SYSTEMY STEROWANIA PRACA ROWNIARKI

System 3D GPS

KORZYSCI

m Szybsza praca, wyzsza wydajnos¢ -
maszyna moze zrobi¢ znacznie wiecej,
staje sie bardziej wydajna

m Stabilno$¢ pracy systemu nawet w
ciezkich warunkach terenowych - systemy
Topcon 3D do sterowania pracg maszyna-
mi budowlanymi opracowywane sg w
oparciu o wieloletnie doswiadczenie we
wspotpracy firmy Topcon z uzytkownikami
sprzetu z catego $wiata.

m Mozliwo$¢ pracy bezposrednio z projektu
cyfrowego

= Wyeliminowanie posrednich pomiaréw
wytyczen

u Mozliwos$¢ obrébki powierzchni niemal o
dowolnym ksztatcie

m Precyzyjna kontrola realizowanej pracy,
parametrow i materiatu bez wychodzenia z
kabiny operatora

m Oszczedno$¢ na kosztach materiatow
wynikajaca z doktadnego wyréwnania
nawierzchni

m Automatyczna, bardzo doktadna kontrola
potozenia lemiesza, w tym wysokosci i
pochylenia (system sam steruje hydraulikg
maszyny - operator koncentruje sie tylko
na prowadzeniu maszyny w odpowiednim
kierunku)

na rysunku pokazano tylko elementy zainstalowane na maszynie

ELEMENTY

System 3D GPS sktada sie z trzech
segmentéw funkcjonalnych: bazy
referencyjnej (stacji bazowej GPS),
odbiornika ruchomego do skalibrowania
punktow w terenie z projektem cyfrowym
(DTM, Digital Terrain Modelling) oraz
elementéw zainstalowanych na maszynie,
do ktérych naleza;

[N Antena GPS

[ Czujnik pochylenia ramy

El Panel sterujacy 3D (komputer)
zainstalowany w kabinie operatora

E1 Wytacznik trybu automatycznego
sterowania (do fatwego przetgczania
migdzy trybem automatycznym i
recznym)

[ Antena radiowa (do odbioru sygnatu ze
stacji bazowej GPS)

I Odbiornik GPS

Czujnik pochylenia lemiesza

I Czujnik skretu obrotnicy

[l Blok zawordw hydraulicznych

3D

POSITIONING

= Mozliwo$¢ przetozenia systemu na inng
maszyneg przez autoryzowany serwis

= Minimalizuje ryzyko popetnienia btedu
przez cztowieka

m Nawet operator o nizszych kwalifikacjach
moze wykonac trudniejsze zadania lub
pracowac szybciej

m Mozliwo$¢ znacznego przyspieszenia prac
nawet w trudnych warunkach, np. w
wyniku pracy w nocy lub przy stabej
widocznosci (maszyny mozna wykorzysty-
wac przez caly czas)

Baze referencyjng stanowi odbiornik
GPS+GLONASS (stacja bazowa),
kontroler oraz radiomodem UHF do
komunikaciji z odbiornikiem na maszynie.
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CHARAKTERYSTYKA/ZASADA DZIALANIA

System Topcon 3D GPS to jeden z
najbardziej popularnych systeméw
sterowania praca réwniarki, umozliwiaja-
cy uzyskanie doktadnie wyréwnanej
powierzchni juz drugim/trezcim przejez-
dzie, zachowujac wymagane doktadno-
§ci (1 do 3 cm). W przypadku sterowa-
nia réwniarkg 3D - uktad pomiarowy
GPS jest bardzo podobny do stosowa-
nego w typowym systemie 3D GPS.
Stacja bazowa i odbiornik GPS zainsta-
lowany na maszynie tworzg system
pomiarowy pracujacy w trybie RTK (Real
Time Kinematic), okres$lajacy w czasie
rzeczywistym potozenie elementu
roboczego w przestrzeni opisane w
uktadzie 3 wspdtrzednych (x, y, z). Bez
wzgledu na miejsce, w ktdrym maszyna
aktualnie sie znajduje, system ma
aktualng i doktadng informacje o pozycji
maszyny i lemiesza.

Odbiornik GPS+GLONASS zainstalowa-

ny na maszynie mierzy potozenie

maszyny i przesyta informacje do panelu

sterujgcego. Panel sterujacy poréwnuje

dane pomiarowe z projektem cyfrowym i

przesyta impuls do elektrozawordw
sterujacych hydraulika. Lemiesz jest
automatycznie podnoszony lub opusz-
czany, tak ze zawsze znajduje sie na
pozadanej wysokosci. Projekt cyfrowy
wgrywa sie do panelu sterujgcego za
pomoca karty pamieci. Projekty cyfrowe
prostych prac mozna sporzadzi¢
bezpo$rednio w panelu sterujgcym.
Korzystanie z projektu cyfrowego
eliminuje konieczno$¢ pomiaréw i
wytyczen — maszyna ,sama wie”, co i w
ktérym miejscu ma robi¢! Operator
koncentruje sie na prowadzeniu

maszyny z odpowiednig predkoscig, catg

reszte system wykonuje automatycznie.

Aby uzyska¢ wiecej informacji, skonsultuj sie z dystrybutorem lub doradca technicznym TPI:

Wszystkie parametry mozna kontrolo-
wac na ekranie dotykowym, majac do
dyspozyciji rézne ,widoki” realizowanej
pracy. Maszyna moze realizowa¢ niemal
dowolnie skomplikowang powierzchnie
bez posrednich pomiardw, wytyczer i
palikdw, bez czekania na ekipe
pomiarowa.

Mozna zrobi¢ duzo wiecej i doktadniej w tym
samym czasie:

TYPOWE ZASTOSOWANIA

Wszelkie prace drogowe
lub wielkopowierzchniowe.

s TOPCON

www.tpi.com.pl



