
� Łatwiejsza, szybsza i wydajniejsza praca
– operator mo˝e zrobiç wi´cej w tym samym
czasie (oszcz´dnoÊç na kosztach pracy)

� Podczas kopania nie trzeba sprawdzaç
gł´bokoÊci wykopu łatà, podczas
wyrównywania powierzchni lemieszem
nie trzeba chodziç z łatà i sprawdzaç
w ka˝dym miejscu

� Oszcz´dnoÊç dzi´ki lepszej kontroli
wykonanej pracy i wykopanego materiału.
Nie trzeba przerzucaç niepotrzebnych mas
ziemi.

� Oszcz´dnoÊç na kosztach materiałów
wynikajàca z dokładniejszego wyrównania
powierzchni (podczas niwelacji)

� Mniej pomiarów poÊrednich, ograniczenie
liczby kontroli w trakcie pracy (gł´bokoÊç
kopania lub wysokoÊç ustawienia lemiesza
mo˝na kontrolowaç nie wychodzàc z kabiny)

� Eliminuje bł´dy ludzkie
� Najtaƒsze i najprostsze rozwiàzanie

do niwelacji maszynà
� Łatwy monta˝ czujnika i prosta obsługa,

mo˝liwoÊç przeło˝enia na innà maszyn´

� Wystarczy rzut oka na czujnik, by operator
dowiedział si´, czy pracuje na właÊciwej
wysokoÊci, czy ju˝ nie

� Idealne rozwiàzanie do wszelkich prac
ziemnych (budowy placów, boisk,
parkingów, układania rurociàgów),
do szybszego zgrubnego równania terenu

Laserowy system wskaênikowy do kontroli
pracy koparko-ładowarki składa si´ z lasera
rotacyjnego (1) i czujnika (2) zamocowanego
na maszynie. Czujnik mocuje si´ na aktualnie
wykorzystywanym elemencie roboczym.
Gdy pracuje si´ lemieszem, czujnik umieszcza
si´ na maszcie przyspawanym do lemiesza,
zaÊ podczas kopania czujnik mocuje si´

na ramieniu lub maszcie przyspawanym
do ły˝ki - tak by pionowa oÊ czujnika była
prostopadła do płaszczyzny lasera.
Do elementów noÊnych czujnik mocuje si´
na zaciski lub na uchwyt magnetyczny, dlatego
mo˝na go łatwo przekładaç z jednego
elementu roboczego na drugi, lub z jednej
maszyny na drugà. Monta˝ systemu nie

wymaga ˝adnych kosztownych przeróbek
mechaniczno-hydraulicznych maszyny. Mimo
swojej prostoty jest to kompletne i praktyczne
rozwiàzanie, zapewniajàce szybszà prac´,
zwi´kszajàce wydajnoÊç i dokładnoÊç
wykonania prac ziemnych. W dodatku
elementy systemu - laser i czujnik - mo˝na
wykorzystaç tak˝e do r´cznej niwelacji!

Laserowy system wskaênikowy Topcon
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KORZYÂCI
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Spychanie, niwelacja: (1) niwelator laserowy, (2) czujnik



CHARAKTERYSTYKA/ ZASADA DZIAŁANIA

Aby uzyskaç wi´cej informacji, skontaktuj si´ z dystrybutorem lub z doradcà technicznym TPI:

www.tpi.com.pl

Laserowy system wskaênikowy Topcon

Jak pracuje si´ przy u˝yciu laserowego
systemu kontroli pracy?

Laserowy system kontroli pracy pozwala
na bie˝àco i bez wychodzenia z kabiny
kontrolowaç zarówno gł´bokoÊç kopania jak
i wysokoÊç obrabianej powierzchni podczas
niwelacji maszynà. Operator obserwuje
wskazania czujnika i na tej podstawie
opuszcza lub podnosi ły˝k´. Niwelator
laserowy ustawiony w pewnej odległoÊci od
maszyny wyznacza płaszczyzn´ (tworzy jà
niewidoczna, wirujàca wiàzka lasera), która
jest płaszczyznà odniesienia wykrywanà przez
czujnik zainstalowany na maszynie. Nie trzeba
do pomiaru u˝ywaç łaty, nie jest te˝
potrzebna dodatkowa osoba. Wskaênik

diodowy na czujniku (w postaci strzałki lub
kombinacji kolorowych diod) informuje
operatora, czy ły˝ka jest na odpowiedniej
wysokoÊci czy ju˝ nie.

Obsługa takiego systemu jest bardzo łatwa.
Koparka mo˝e wykonywaç dowolne wykopy
szybciej – dzi´ki kontroli gł´bokoÊci unika si´
przekopaƒ. Wystarczy ustawiç rami´ pionowo
i sprawdziç sygnał na czujniku. System podaje
operatorowi proste komunikaty (rys. A): (1)
OpuÊç ły˝k´ lub lemiesz, (2) PodnieÊ ły˝k´ lub
lemiesz (3) Tak trzymaj (jesteÊ na właÊciwej
wysokoÊci). Za pomocà laserowego systemu
wskaênikowego mo˝na realizowaç prace
poziome oraz płaszczyzny nachylone
w jednym lub w dwóch kierunkach.

Mo˝liwoÊci te zale˝à tylko od tego, czy
funkcje te ma niwelator laserowy podajàcy
płaszczyzn´ odniesienia.
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Spadki i luki pionowe: 

 Proste i luki poziome: 

 Przechylki poprzeczne: 

 Kilometraz: 

E

Vertical alignment:  

Horizontal alignment:

Superelevations:  

Stationing: 
B

SYSTEM KONTROLI PRACY KOPARKO-ŁADOWARKI

Rys. A: sposób pracy na podstawie wskazaƒ czujników laserowych: 1. lemiesz za wysoko – opuÊç, 2. lemiesz za nisko – podnieÊ,
3. lemiesz na właÊciwej wysokoÊci – tak trzymaj. Czerwonà linià zaznaczono niewidzialnà płaszczyzn´ lasera.

1 2 3

TYPOWE ZASTOSOWANIA

• Budowa placów, hal, boisk, parkingów
• Prace ziemne, niwelacja terenu
• Prace kanalizacyjne, wykopy pod fundamenty.
• Przygotowanie nawierzchni pod przejazd równiarkà

Jaki wybraç niwelator laserowy do współpracy
z koparko-ładowarkà?

Wybierajàc niwelator laserowy zwróç uwag´, czy
mo˝esz nim wyznaczaç płaszczyzn´ poziomà czy te˝
pochylonà, w jednym czy w dwóch kierunkach.
Znaczenie ma te˝ dokładnoÊç wyznaczenia płaszczyzny
(w mm/m), zakres samopoziomowania, zabezpieczenie
przed rozpoziomowaniem oraz odpornoÊç na trudne
warunki. Laser i czujnik mo˝esz wykorzystaç tak˝e
do niwelacji r´cznej. W dodatku jeden niwelator
laserowy mo˝e podawaç płaszczyzn´ odniesienia dla
wielu maszyn. Wybierajàc laser Topcon masz pewnoÊç,
˝e inwestujesz w pewny i trwały sprz´t, obj´ty 5-letnià
gwarancjà.

Wa˝ne parametry czujnika to zakresy pracy i dokładnoÊç,
kàt pracy (czyli w jakim zakresie kàtów czujnik odbiera
wiàzk´), oraz łatwoÊç monta˝u. Laser i czujnik mo˝esz
wybraç samodzielnie, stosownie do typowych prac które
wykonujesz, lub kupiç gotowy zestaw do instalacji
na maszynie.

Kopanie: (1) niwelator laserowy, (2) czujnik

1

2


