Topcon 3DXi GPS

precyzyjne kopanie pod wodg

Regulacja rzeki czy pogtebianie nabrzeza portowego wigze si¢ ze zmiang ksztattu
koryta oraz niekiedy takze materiatu, z ktérego sg utworzone. Prowadzenie tego

typu prac metodg klasyczng jest bardzo trudne. Obecnie, dzieki nowoczesnym

systemom sterowania Topcon, mozna je zrealizowac nie tylko doktadniej, ale takze

znacznie szybciej i tanie;.
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Klasyczna obstuga geodezyjna w przypadku
kopania pod wodg to pasmo probleméw z
uwagi na koniecznos¢ tyczenia punktow
niewidocznych. Niezbedna jest stata praca
wykwalifikowanej ekipy pomiarowej, a przy
tym pochytodci, szuwary, grzaski lub
podmokly grunt i woda utrudniajq prace
pomiarowe i kontrolne. Jest to tez wyzwanie
dla operatora — podczas kopania pod wodg
nie widac tyzki.

Zastosowanie systemu Topcon 3DXi GPS do
.podwodnych” zadan opisuje Jacek Osak,
kierownik robét w Przedsiebiorstwie Robot
Czerpalnych i Podwodnych Sp. z o.0. z
Gdanska, zatrudniajacej 350 osoéb. Firma
specjalizuje sie m.in. w prowadzeniu robét
hydrotechnicznych, budowie i remontach
nabrzezy portowych, budowie falochronéw,
robotach  konstrukcyjnych,  betonowych,
Zzelbetowych i rozbidrkowych, pogtebianiu i

zaladowieniu akwenéw, ochronie brzegéw
przed abrazjg, uktadaniu pod wodg kabli i
rurociggow, pogtebianiu dna rzek, budowie
watdw i zbiornikéw wodnych.

,oystem Topcon 3DXi GPS zainstalowany
zostat na pogfebiarce typu Matz Il (koparka
hydrauliczna zamontowana na pontonie
wyposazonym w Szczudfa) i wspotoracuje z
prze-noéng stacjq referencyjng Topcon GPS
RTK. Stosowany jest do precyzyjnego
pozycjonowania jednostki przy profilowaniu

podwodnych  skarp,  niwelacji  dna,
wykonywaniu prac czerpalnych (m.in. w
basenach portowych), czy

podczyszczeniowych. Poprzez precyzyjne
obrazowanie prowadzenia tyzki na panelu
kontrolnym, system Topcon 3DXi GPS
usprawnit w  znacznym  stopniu  roboty
czerpalne. MoZliwo$¢ wizualizacji obszaréw
przeznaczonych do pogtebiania wptynefo na

wigkszq doktadnos¢ wykonywanych robot
oraz zapewnito efektywniejsze wykorzystanie
pogfebiarki. Bardzo praktyczna okazafa sie
przy tym mozliwos¢ wykorzystania tego
sprzetu jako systemu 2D, co w znacznym
stopniu usprawnito prostsze prace, takie jak
kontrola gfebokodci, czy nadawanie spadku
skarp przy robotach liniowych. Rozwigzanie
zapewnia takZze ciggto$¢ robot w cza-sie
niskiej dokfadnosci systemu GPS. System
Topcon 3DXi GPS sprawdzit sie takze przy
takich pracach jak precyzyjne wykonywanie
wykopow pod instalacje podwodne — ruro-
ciggi, kable, Swiattowody itp. Bardzo
przydatng  funkcjg  jest  mozliwos¢
wykorzystania Ssystemu przy namierzaniu,
lokalizacji i podwodnym tyczeniu linii lub
punktow” — méwi Jacek Osak.



Prawe gdrne okno - zamknigty obszar do pogtebienia zaznaczony kolorem biatym — izobata wyeksportowana z
modelu dna powstatego na podstawie powykonawczego sondazu batymetrycznego

Jedng z wtasciwosci systemow Topcon jest
ekranie monitora w kabinie operatora. W
opcji widoku ,przekréj” widac nie tylko tyzke,
ale takze przekroj przez trojwymiarowy
model projektowanego terenu. Rdwnolegtos¢
prowadzenia fyzki do krawedzi skarpy mozna
sprawdzi¢ dzieki opcji pomiaru odlegtosci od
obu jej krawedzi do projektowane;
powierzchni. W przypadku twardego podtoza
po potozeniu tyzki na dnie mozna sprawdzié
niejako empirycznie jak gruba warstwa
pozostata do zebrania w danym miejscu.
Sam ruch tyzki mozna kontrolowaé z wysokg
doktadnoscig dzieki czujnikom i technologii
GPS, ktéra umozliwia doktadne pomiary w
czasie rzeczywistym. Zaletg systeméw
Topcon 3D jest réwniez mozliwos¢ pracy na
podstawie projektu cyfrowego. Brzeg rzeki
czy dno akwenu regulowane jest na pod-
stawie projektu powstatego w oparciu o
aktualny pomiar batymetryczny. Aby w petni
wykorzysta¢ mozliwosci sytemu 3DXi nalezy
w programie Topcon Site Master wykonac
model projektowanego terenu a nastep-nie
wgra¢c do pamieci komputera koparki.

Program umozliwia pobieranie  wersji
cyfrowych ze znanych aplikacji do
projektowania. Po wgraniu projektu mozna
rozpocza¢ prace bez ciggtego nadzoru ekipy
geodezyjnej oraz bez wzgledu na
uksztattowanie  terenu, rodzaj gruntu,
obecnos¢ szuwardw itd., wszedzie tam,
gdzie odbierane sg dane z satelitow GPS.

Po zakonczeniu robét na wyznaczonym
odcinku pozostaje tylko wykonaé pomiar
batymetryczny dna celem sprawdzenia
jakosci  wykonanej pracy. W przypadku
wystepowania  obszardbw o  rzedne;
nieodpowiadajacej rzednej projektowanej,
istnieje mozliwoS¢  wyeksportowania  z
cyfrowego modelu dna izobaty zamykajacej
obszar wymagajacy poprawy, a nastepnie
wprowadzenie go w formacie dwg jako
podktadu mapowego. Wéwczas operator w
rzucie z gory widzi nie tylko zakres prac,
skarpy czy linie nabrzeza, ale réwniez
obszary dna, ktdre nie uzyskaly jesz-cze
Zadanej gteboko$ci. Mozliwo$ci takie oferuje
najnowsza wersja oprogramowania Topcon
Site Master. Precyzyjny system GPS na
biezaco $ledzi i mierzy potozenie tyzki, za$
system elektroniczny pokazuje jg na ekranie
monitora w przestrzeni tréj-wymiarowej, z
kompletnymi wymiarami pola robét. Operator
zatem zawsze wie, na jakq rzedng, i w
ktorym miejscu ma kopa¢, by wykonana
praca byta w 100% zgodna z projektem - ma
ciggly dostep do informacji o pozycj,
gtebokosci  oraz  spadku  obrabianej
powierzchni.

Jacek Osak, kierownik robét w Przedsiebiorstwie Robét Czerpalnych i Podwodnych Sp. z 0.0. z Gdariska. W tle
widoczna pogtebiarka Matz Il wykorzystywana do prac podczyszczeniowych i czerpalnych w Porcie Swinoujécie
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