B rozwigzania pomiarowe

SKANER LASEROWY

ZEB-REVO, ZEB-REVO RT
Z podgladem na zywo

Mobilny system do szybkiego
skanowania takze w wersji z
podgladem na zywo

| Ultra Mobilny - waga skanera to tylko 1 kg
B Wytrzymaty - norma IP64 gwarantuje
bezawaryjna prace w trudnych warunkach

W Przyjazny - caly system obstugiwany
jest tylko dwoma przyciskami

B Szybki - skanowanie i uzyskanie
chmury punktéw trwa tylko kilka minut



ZEB-REVO czyli pomiarowa REVOlucja

Precyzyjne i fatwe skanowanie

Skanowanie nigdy nie byto prostsze niz z rewolucyjnym recznym
skanerem ZEB-REVO. Pomiar z czestotliwoscia 100 Hz oraz 360° pola
widzenia pozwala na szybkie i doktadne zebranie danych wysokiej
jakosci. Wyzsza rozdzielczosé skanowania poprawia rozpoznawanie
obiektow, dzieki czemu algorytm SLAM szybciej i doktadniej dopasowu-
je pomiary tak, aby finalna chmura punktéw byta maksymalnie doktadna

Prosta obrobka

Technologia SLAM (Simultaneous Localisation And Mapping) po-
zwala na szybkie, bezobstugowe | doktadne dopasowywanie pomia-
row. Skany sa przetwarzane na komputerze lub tablecie za pomoca
oprogramowania GeoSLAM Hub.

Chmura punktéw

Wynikiem pomiaru jest chmura punktow w formacie .LAS oraz pliki
trajektorii skanera, dzieki czemu od razu wida¢ jak przebiegat pomiar.
Format .LAS jest obstugiwany przez wigkszos¢ programow do obrobki
danych ze skanowania 3D.

Wygodna obstuga

ZEB-REVO moze by¢ trzymany w reku, mozna go réwniez zamonto-
wac na teleskopowym wysiegniku, plecaku lub na pojezdzie.

Wszechstronne zastosowanie

Rdzeniem systemu jest algorytm SLAM (Simultaneous Localisation And
Mapping), ktory utatwia szybkie i efektywne skanowanie zamknietych
przestrzeni bez potrzeby uzycia GPS. Dzieki temu ZEB-REVO moze
by¢ stosowany w sytuacjach, w ktérych dotychczas wykorzystywano
trudne i czasochtonne techniki pomiaru. Ze skanera korzystajg branze
takie jak budownictwo, gérnictwo, lesnictwo, przemyst okretowy, od-
krywki, sgdownictwo i wiele innych.

ZEB-REVO RT skanowanie z podgladem na zywo

Rejestrowanie na zywo

Wersja ZEB-REVO RT umozliwia pomiar w czasie ruchu uzytkownika,
znacznie skracajgc czas pomiaru. Idealne rozwigzanie w pracach BIM,
inwentaryzacjach obiektowych czy pomiarach objetosci.

Wiecej funkcji
o RealTime SLAM processing - rejestracja/taczenie danych 3D
W czasie pomiaru;

o Graphical user interface - podglad skanowanych danych w trak-
cie pracy, pozwalajace na kontrole postepu oraz pokrycia obiektu
pomiarem;

e  SLAM Quality feedback - uzytkownik ma mozliwos¢ korekciji
danych oraz poprawe jakosci koricowej chmury 3D.

Nowe programowanie - nowe mozliwosci

GeoSLAM Hub to nowy program bedacy rozszerzeniem idei GeoSLAM

Desktop (ZEB-REVO). Oprdcz szybkiego i prostego przetwarzania da-

nych ze skanera do finalnej chmury punktéw mozliwe jest m. in.:

o kolorowanie chmury punktéw za pomoca obrazu pozyskanego
z kamerki ZEB-CAM

e szybkie tworzenie przekrojow, rzutdw, elewacji z chmury punktow
oraz ich wektoryzacja (przetwarzanie na linie) za pomoca modutu
GeoSLAM Draw

e ogladanie skandw, dodawanie adnotacji za pomoca modutu Geo-
SLAM View

o szybkie i doktadne tgczenie ze soba skandw, po to aby otrzymac
wszystkie wyniki w jednym uktadzie wspotrzednych

Dane techniczne

ZEB-REVO ZEB-REVO-RT

PARAMETRY PRACY SYSTEMU

Maksymalny zasieg

30 m (dla zamknigtych pomieszczen)
15-20 m (dla otwartych przestrzeni)

Szybkos¢ skanowania

43,200 punktéw/sek

Rozdzielczo$¢

0,625° poziomo, 1,8° pionowo

Doktadnos$¢ pomiaru

2-3cm ‘ 1-3cm

Catkowita doktadnos$¢
pomiaru

3 - 30 cm (skanowanie trwajace 10 min
tworzace zamknieta petle)

Pole widzenia 270° x 360°
Pojemnos$¢ twardego dysku 55 GB ‘ 120 GB
Domysliny format zapisu .LAS, PLY i E57

Napiecie zasilania

12V DC + 10% 14.8V

Prad zasilania

Max. 1,5 A, norm. 1,0A | Max. 10 A, norm. 2,5 A

Zuzycie pradu

Mniej niz 20 W 30 W

Temperatura pracy

od 0° do +50°C +10° do +30°C

Maksymalna wilgotno$¢

85% RH

Sposdéb montazu

Raczka, teleskopowy wysiegnik, plecak, pojazdy

Oprogramowanie

GeoSLAM Hub

SENSOR

Klasa bezpieczenstwa
lasera

Klasa 1 (bezpieczna dla oczu)

Dtugos$¢ wiagzki lasera 905 nm
Czestotliwo$¢ skanowania 100 Hz
BATERIA
Typ baterii L|towozll_=iglg;1erowa Li-lon
4 godziny przy 1.5 godziny przy
G P ciggtym dziataniu ciggtym dziataniu

Czas fadowania

8 — 12 godzin

Zywotno$é 300+ cykli tadowania
OBUDOWA

Norma IP P64 IP51
Ztgcza okablowania LEMO multi pin

Waga systemu / skanera 4,1/1,0kg 6,3kg/ 1,0 kg

Wymiary skanera

86 x 113 x 287 mm 220 x 180 x 470 mm

Kamera ZEB-CAM
opcja do obydwu modeli

= www.tpi.com.pl
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00-716 Warszawa

ul. Bartycka 22

tel. (22) 632 91 40
faks (22) 862 43 09
warszawa@tpi.com.pl

80-874 Gdansk
ul. Na stoku 53/55
tel./faks (58) 320 83 23

gdansk@tpi.com.pl

51-162 Wroctaw
al. T. Boya-Zeleriskiego 69 e
tel./faks (71) 325 25 15

wroclaw@tpi.com.pl

60-577 Poznan
ul. J.H. Dabrowskiego 136
tel./faks (61) 665 81 71

poznan@tpi.com.pl

30-703 Krakéw
ul. J. Dekerta 18
tel./faks (12) 411 01 48

krakow@tpi.com.pl



