Specyfikacja

Dron

Masa

Maksymalna masa startowa
Maksymalny rozstaw osi
Wymiary

Wymiary

Wymiary

Metoda sktadania

Maksymalna ilo$¢
akumulatoréw

Maksymalny czas zawisu
(bez obcigzenia)

Maksymalny czas zawisu
(przy petnym obcigzeniu)

Maksymalny czas zawisu
(przy petnym obcigzeniu)

Maksymalna odlegtos¢
lotu (przy petnym
obcigzeniu)

Maksymalny czas lotu
(przy petnym obcigzeniu)

Zakres temperatury pracy
Stopien ochrony
Doktadnos$¢ zawisu

42.5 kg (bez akumulatorow);
65 kg (z dwoma akumulatorami)

95 kg (ze skrzynig fadunkowa)
2200 mm

1590 mm dtugosci, 1900 mm szerokosci, 947 mm wysokosci (ramiona roztozone, $migta
ztozone)

2800 mm dtugosci, 3085 mm szerokosci, 947 mm wysokosci (ramiona roztozone, Smigta
roztozone)

1115 mm dtugosci, 760 mm szerokosci, 1027 mm wysokosci (ramiona ztozone, Smigta
zfozone)

Ztozenie do obudowy
2

Lot z dwoma akumulatorami: 29 min; Lot z jedym akumulatorem: 15
min (Dane zostaty zmierzone w Srodowisku eksperymentalnym bez
wiatru na zerowej wysokosci i stuzg wylacznie jako odniesienie)

Lot z dwoma akumulatorami (fadownos¢: 30 kg): 18 min; Lot z
jednym akumulatorem (tadownos¢: 40 kg): 8 min (Dane zostaty
zmierzone w Srodowisku eksperymentalnym bez wiatru na zerowej
wysokosci i stuzg wytgcznie jako odniesienie)

Lot z dwoma akumulatorami: 28 km; Lot z jednym akumulatorem:
12 km (Dane zostaty zmierzone w Srodowisku eksperymentalnym,
bez wiatru, na zerowej wysokosci i podczas lotu ze statg predkoscig
15 metréw na sekunde)

Lot z dwoma akumulatorami (fadownos¢: 30 kg): 16 km; Lot z
jednym akumulatorem (tadownos$¢: 40 kg): 8 km (Dane zostaty
zmierzone w bezwietrznym srodowisku eksperymentalnym na
zerowej wysokosci i stuzg wytacznie jako odniesienie)

Lot z dwoma akumulatorami (30 kg zatadunku): 18 min; Lot z
jednym akumulatorem (40 kg zatadunku): 9 min (Dane zostaty
zmierzone w Srodowisku eksperymentalnym, bez wiatru, na
zerowej wysokosci i podczas lotu ze statg predkoscig 15 metréw na
sekunde)

-20°to 45° C(-4°to 113° F)
IP55

Pozycjonowanie w trybie RTK: w poziomie +10 cm, w pionie +10 cm;
Pozycjonowanie bez wtgczonego trybu RTK: poziome +60 cm,
pionowe +30 cm
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Zakres czestotliwosci RTK: GPS L1/L2, Galileo F1/F2, BeiDou B11/B2I/B3l, Galieo E1/E5b,
RTK/GNSS RTK: QZSS L1/L2

GNSS: GPS L1, BeiDou B1l, Galileo F1, Galieo E1, QZSS L1
Maksymalny kat nachylenia 30°

(w osi pitch)
Maksymalna predko$¢ 5 m/s (zatadunek 30 kg, zmierzone w bezwietrznym $rodowisku
wznoszenia eksperymentalnym na zerowej wysokosci, wytgcznie w celach

informacyjnych)

Maksymalna predko$¢  w pionie: 3 m/s; pod nachyleniem: 5 m/s (predkos¢ w pionie)

opadania (Zatadunek 30 kg, zmierzony w bezwietrznym $rodowisku ekspery-
mentalnym na zerowej wysokosci, wytgcznie w celach informacyj-
nych)

Maksymalna predkos¢ 20 m/s (zatadunek 30 kg, zmierzone w bezwietrznym Srodowisku

lotu w poziomie eksperymentalnym na zerowej wysokosci, wytgcznie w celach
informacyjnych)

Maksymalna wysokos¢ lotu 6000 m (bez zatadunku)

Maksymalna predko$¢ 12 m/s (zatadunek 30 kg, zmierzone w $Srodowisku eksperymental-
wiatru nym na zerowej wysokosci, wytgcznie w celach informacyjnych)

System napedowy

Rozmiar stojana 100 x 33 mm
Wartos¢ KV silnika 48 rpm/V
Maksymalna moc silnika 4000W/na silnik

Materiat, z ktérego wykonano

$migta Wiékno weglowe
Rozmiar $migta 54 cali

Typ Smigta Podwojne sktadane
Srednica silnika 1375 mm

Liczba silnikéw 8

Oswietlenie LED

Efektywny zasieg
o$wietlenia 10m
Typ oswietlenia 60Hz, wiacza sie automatycznie w zaleznosci od warunkdw oswietleniowych Srodowiska pracy

Transmisja obrazu DJI 03

Model Pigeon (z DDR) - 2T4R
Maksymalna efektywna 20 km (FCC);
odlegtosc¢ sygnatu 8 km (CE/SRRC/MIC)

(bez przeszkdéd i zaktocen)

Czestotliwo$¢ pracy 2.4000 GHz do 2.4835 GHz; 5.725 GHz do 5.850 GHz (Niektére kraje
lub regiony nie obstuguja pasma czestotliwosci 5,8 GHz. Szczegéto-
we informacje mozna znalez¢ w lokalnych przepisach i regulacjach
dotyczacych lotéw)

90 ©2024 D)l All Rights Reserved



Moc nadawania (EIRP)

Bezpieczenstwo danych
ADS-B

2.4000 GHz-2.4835 GHz:
<33 dBm (FCC)
<20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.725 GHz - 5.850 GHz:
<33 dBm (FCC)

<30 dBm (SRRC)

<14 dBm (CE)

AES-256

Obstugiwany

Aktywny radar fazowy z obrotowa matryca

Model

Pomiar wysokosci

Omijanie przeszkod

RD241608RF (cyfrowy radar z przednim uktadem fazowym);
RD241608RB (radar cyfrowy z tylnym uktadem fazowym)

Zakres wysokosci: 1.5 do 200 metrow

Przewidywalna odlegtosc¢ (wielokierunkowa): 1,5 do 50 metréow; Kat
widzenia (FOV): Radar cyfrowy z przednim uktadem fazowym: 360°
w poziomie, +45° w pionie, £45° w gore (stozek); Radar cyfrowy z
tylnym uktadem fazowym: 360° w pionie, +45° w poziomie; Warunki
uzytkowania: Wysokos¢ wzgledna drona jest wieksza niz 1,5 metra.;
Bezpieczna odlegtos¢: 3,5 metra (odlegtos¢ miedzy dronem a
przeszkoda po wyhamowaniu i stabilnym zawisie); Kierunek
unikania przeszkéd: Wielokierunkowe unikanie przeszkéd (obcigze-
nie 30 kg, zmierzone w srodowisku eksperymentalnym przy zerowej
wysokosci i braku wiatru, wytgcznie w celach informacyjnych)

System wizyjny typu Binocular

FOV

Wymagania dotyczace
Srodowiska pracy

Kamera FPV
Rozdzielczos¢

DFOV

Liczba klatek na sekunde
Typ

Oswietlenie

Skrzynka tadunkowa
Wymiary zewnetrzne
Wymiary wewnetrzne
Materiat

Funkcja pomiaru ciezaru
Masa skrzyni
tadownos¢

Poziomo: 90°, Pioonowo: 106°

Powierzchnia jest wykonana z rozproszonego materiatu odblaskowego, o bogatej
fakturze powierzchni i wspétczynniku odbicia wiekszym niz 20% (np. nawierzchnia
cementowa itp.) w wystarczajacych warunkach oswietleniowych (powyzej 15 lukséw,
normalne wewnetrzne os$wietlenie fluorescencyjne).

1920 x 1440

149°

30fps

Full HD FPV jednoosiowa kamera z gimbalem

Obstugiwane

754 mm dtugosci, 472 mm szerokosci, 385 mm wysokosci
573 mm dtugosci, 416 mm szerokosci, 306 mm wysokosci
EPP + rama ze stopu aluminium

Obstugiwana

okoto 3 kg

0-40 kg
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System spadochronowy

Maksymalne obcigzenie 95 kg

Rozmiar obudowy spadochronu 300 mm dtugosci, 200 mm szerokosci, 120 mm wysokosci
Masa spadochronu ok. 2,1 kg

Czas automatycznego wyzwolenia  ~1000 ms

: Nie wiecej niz 6 metréw/sekunde (stan petnego obcigzenia bez wiatru na poziomie
Tempo opadania morza, tylko do celéw informacyjnych)

Typ czaszy spadochronu Kwadratowy parasol
Materiat czasy spadochronu Nylon

Powierzchnia czaszy spadochronu - ok. 22 metry kwadratowe
Minimalna wysoko$¢

otwarcia spadochronu 60 m

Temperatura pracy -20°C do 45°C

Stopien ochrony IP55

Zywotno$¢ akumulatora

po wytaczeniu zasilania >1 godzina

pyty gtéwnej

gg};?g%ﬁsrﬁ:j'ﬁty peicting Nagrywanie kazdego lotu w czasie rzeczywistym, mozliwos¢ nagrania 10 lotow
Alarm tupu Buzzer Obstugiwany
Oswietlenie alarmowe  Obstugiwany

Reczne vyavlania Obstugiwany

OtHareS SpaGben O Obstugiwany
Inteligentny akumulator drona

Model DB2000

Pojemnos¢ 38000 mAH

Napigcie 52.22V

Typ ogniwa 14S1P trojsktadnikowy lit
Energia 1984.4 Wh

Masa ok. 11,3 kg

Metoda montazu akumulatora  Wpinany

Wymiary 316 mm dtugosci, 152 mm szerokosci, 279 mm wysokosci
Temperatura pracy -20°C do 45°C

Parametry tadowania 0d 5 do 15°C: 1.0C;

od 15 do 45°C: 2.5C
Maksymalna moctadowania 5700 W

Funkcja automatycznego Obstugiwane (gdy temperatura akumulatora jest nizsza niz 10°C,

ogrzewania diugie nacisniecie przycisku akumulatora lub wigczenie drona
aktywuje funkcje samonagrzewania. Gdy temperatura akumulatora
jest nizsza niz 20°C, podtaczenie akumulatora do tadowarki aktywuje
funkcje samonagrzewania. tadowanie w Srodowisku o niskiej
temperaturze moze skréci¢ zywotno$¢ baterii)
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Stacja tadowania akumulatoréw DJjI C8000

Model
Napiecie wejsciowe
Napiecie wyjsciowe

Maksymalna moc
wyjsciowa

CHX101-7000
90-264 V AC
42-59.92V DC

7200 W (dwa przewody zasilania);
3600 W (jeden przewdd zasilania)

Liczba kanatéw wyjéciowych 2

Funkcja zabezpieczajgca

Temperatura pracy

Funkcja ochrony
podczas tadowania

Aparatura sterujaca
Model

Aplikacja
Czestotliwo$¢ pracy

Moc nadawania (EIRP)

Temperatura pracy

Temperatura otoczenia
tadowania

Wbudowany akumulator
Zewnetrzny akumulator
Metoda tadowania

Czas tadowania

Stopien ochrony
Port wyjscia wideo
Protokot Wi-Fi

Czestotliwo$¢ pracy
Wi-Fi

Protokét Bluetooth

Nadmierna temperatura, nadmierne napiecie, zbyt niskie napiegcie,
zwarcie, zatrzymanie wentylatora itp.

-20°C do 45°C

Obstugiwana

DJI RC Plus
DJI Pilot 2

2.400 GHz do 2.483 GHz;
5.725 GHz do 5.850 GHz

2.4000-2.4835 GHz:

<33 dBm (FCC)
<20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.725-5.850 GHz:
<33 dBm (FCC)
<23 dBm (SRRC)
<14 dBm (CE)

od -20°C do 50°C

od 5°C Do 40°C

3,3 h (w normalnej temperaturze, dwukanatowa transmisja obrazu); 25°C, zuzycie energii od 100% do 0%.
Dane stuzg wytacznie jako odniesienie, nalezy odnies¢ sie do rzeczywistego uzytkowania.
2,7 h (w normalnej temperaturze, dwukanatowa transmisja obrazu); 25°C, zuzycie energii od 100% do 0%.
Dane stuzg wytacznie jako odniesienie, nalezy odnies¢ sie do rzeczywistego uzytkowania.

Uzywaj tadowarki USB-C do szybkiego tadowania o maksymalnej
mocy nie mniejszej niz 65 W (maksymalne napiecie 20 V). Zaleca sie
korzystanie z przenosnej tadowarki DJI

Whbudowany akumulator 2 godziny, wbudowany akumulator i akumulator zewnetrzny
2,5 godziny (w stanie wytgczonym zgodnie z domys$ing metodg tadowania)

IP54

HDMI

Wi-Fi 6
2.4000-2.4835 GHz

5.150-5.250 GHz
5.725-5.850 GHz

Bluetooth 5.1
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Czestotliwos¢ pracy
Bluetooth

Moc nadawania (EIRP)
GNSS

Wyswietlacz

Sterowanie przez
dwéch operatoréow

2.4000-2.4835 GHz

<10 dBm

GPS+Galileo+BeiDou

7,02-calowy dotykowy wyswietlacz LCD, rozdzielczo$¢ 1920*1200,
jasnosc¢ 1200 nitow

Obstugiwane






