M rozwiazania pomiarowe

ZAAWANSOWANE SKANOWANIE 3D
NA URZADZENIACH MOBILNYCH

Szybkie, doktadne i inteligentne skanowanie
Szybkie przechwytywanie obrazu 3D

Skanowanie mobilne i stacjonarne
w jednym urzadzeniu

Usprawnienie przeptywu pracy w projektach,
minimalizacja btedéw ludzkich i maksymalizacja
produktywnosci



I FARO® Orbis™: Potaczenie szybkosci, wszechstronnosci i doktadnosci dzieki jednemu wysokiej jakosci
rozwigzaniu do skanowania mobilnego i flash

Przedstawiamy FARO Orbis - zaawansowane rozwigzanie do skanowania mobilnego, ktére pozwala szybciej i lepiej zrozumie¢ Swiat.

Zaprojektowane z myslg o profesjonalistach z branzy, nowe rozwigzanie do skanowania mobilnego umozliwia usprawnienie proceséw projektowych,
zminimalizowa¢ btedy ludzkie i zmaksymalizowac¢ produktywnos¢. Wykorzystaj przysztos¢ pozyskiwania danych dzieki temu najnowoczesniejszemu
mobilnemu rozwigzaniu do skanowania z mozliwoscig skanowania stacjonarnego, zasilanym przez technologie Flash™, odblokowujac niezréwnang
wydajnos¢ i szybkos¢ realizacji projektow

Szybkie skanowanie mobilne i wysokiej jakosci
skanowanie blyskawiczne w jednym urzadzeniu

Orbis rozwigzuje problem kompromisu miedzy szybkoscia
i doktadnoscig w kompleksowym rozwigzaniu do
skanowania mobilnego. Wyposazony w najnowszg
technologie skanowania i zintegrowany z FARO Flash,
Orbis zapewnia wysokiej klasy precyzje i gestosé
skanowania. Wykonuj dynamiczne skany, chodzac po
placu budowy z Orbisem

lub przymocuj skaner do dotgczonego monopodu,

aby wykonac¢ skany Flash kluczowych obszaréw, takich jak
ztozone instalacje rurowe, w zaledwie 15 sekund.

10x szybciej niz inne metody pomiarowe

Skanowanie mobilne jest 10 razy szybsze niz tradycyjne
metody pomiarowe i umozliwia operatorom rejestrowanie
catych placéw budowy z predkoscig operatora. Zwigkszona
szybko$¢ rejestracji pozwala zaoszczedzi¢ czas i
pienigdze, zapobiega zakt6ceniom w miejscu pracy i
umozliwia podejmowanie decyzji w czasie rzeczywistym.

Powtarzalnos¢, powtarzalnos¢, powtarzalnosé

Dzigki szybszemu przechwytywaniu danych, mapowanie
za pomoca Orbis usprawnia proces powtarzania
skanowania w celu sledzenia zmian w czasie, co prowadzi
do znacznego skrécenia czasu przestojow. Integracja
opcjonalnego przetwarzania w chmurze i porownywania
danych 4D

w FARO Sphere® XG sprawia, ze sledzenie postepéw

i zarzgdzanie projektami jest ptynnie wydajne.

2 Innowacyjne oprogramowanie zaprojektowane z myslg o klientach

Proste skanowanie

Kompaktowa konstrukcja systemu Orbis w potaczeniu z
informacjami zwrotnymi w czasie rzeczywistym

i zaawansowang automatyzacjg oprogramowania, pozwala
na tatwe pozyskiwanie wysokiej jakosci danych. Upraszcza
to ztozone zadania mapowania i geodezji, umozliwiajgc
wydajne gromadzenie danych w réznych branzach, takich
jak gornictwo, budownictwo czy urbanistyka.

Najlepszy w swojej klasie algorytm SLAM

Dynamiczne innowacje i bezposredni wkfad klientéw z
rzeczywistych zastosowar doprowadzity do powstania
najnowoczesniejszego algorytmu SLAM (jednoczesnej
lokalizacji i mapowania), ktéry napedza dzi$ Orbis.

Oparty na zastrzezonym algorytmie SLAM firmy GeoSLAM,
Orbis zapewnia najlepszg w swojej klasie niezawodnosé¢,
dajgc ci pewnosé, ze uchwycisz najbardziej wymagajgce
miejsca pracy.

Wszechstronne opcje przetwarzania dostosowane
do wszystkich potrzeb

FARO oferuje kompletne portfolio oprogramowania
chmurowego i stacjonarnego do przetwarzania danych.
Zapewnij interesariuszom informacje o chmurze punktéw
dzieki opcjonalnemu przetwarzaniu i przechowywaniu w
chmurze w FARO Sphere XG. Alternatywnie mozna lokalnie
przetwarza¢ dane chmury punktéw w oprogramowaniu
FARO Connect. Aby uzyskaé niezréwnang jako$¢ danych
i globalng doktadnosé¢, zarejestruj swoje skany Flash

za pomoca FARO SCENE i jego interaktywnych funkc;ji
rejestracji, odzwierciedlajgcych sterowanie naziemnym
skanerem laserowym.

Innowacyjne i tatwe w uzyciu pakiety oprogramowania mogg stanowi¢ réznice miedzy dobrymi i ztymi wynikami. FARO wspétpracuje z

profesjonalistami z branzy, aby zoptymalizowa¢ swoje rozwigzania programowe, zapewniajgc fachowe zrozumienie i dostarczajac wydajne, efektywne
przeptywy pracy. Zapewniamy kompletne portfolio oprogramowania w chmurze i na komputery stacjonarne, aby uzytkownicy mogli uzyska¢ najlepsze
wyniki z danych 3D.

Nasza zaawansowana aplikacja mobilna, FARO StreamTM, ptynnie integruje sie z Orbis, aby znacznie usprawnic¢ i zoptymalizowa¢ skanowanie.
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Punkty referencyjne i skany Flash

Przesytanie danych bezposrednio
do FARO Sphere XG

Rejestruj zaréwno punkty referencyjne,

natychmiastowy wglad dzieki

ze nic nie zostato pominiete.
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I Zintegruj platforme cyfrowej rzeczywistosci FARO Sphere® XG ze swoim przeptywem pracy, umozliwiajgc tatwe
przesylanie skanéw do srodowiska chmury.

Wygodny dostep, przeglagdanie, pomiary, udostepnianie i wspotpraca z interesariuszami z dowolnego miejsca, prezentujgca ujednolicong perspektywe
projektu. Przegladaj i poréwnuj wszystkie chmury punktéw i zdjecia 360°, niezaleznie od typu urzadzenia przechwytujacego, FARO lub innego.

Nasza zaawansowana aplikacja mobilna, FARO StreamTM, ptynnie integruje sie z Orbis, aby znacznie usprawni¢ i zoptymalizowa¢ skanowanie.
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I Odkryj mozliwosci FARO Connect

Najlepsze rozwigzanie desktopowe do ptynnego zarzgdzania chmurami punktéw i danymi obrazowymi. Wykorzystaj nasz wiodacy w branzy algorytm
SLAM do przetwarzania i wizualizacji chmur punktéw oraz usprawnij przeptywy pracy dzigki narzedziom do automatyzacji, ktére usprawniajg zadania.
Zwigksz swoje doswiadczenie z Orbis dzieki FARO Connect, redefiniujgc sposéb pracy z precyzjg i wydajnoscia.

Przetwarzanie danych i wkasnosé Automatyczne georeferencje
Lokalne przetwarzanie w FARO Connect oznacza powtarzalne Wigcz cele odbiciowe lub punkty kontrolne do przeptywu pracy, aby
przetwarzanie tak czesto, jak potrzebujesz, z peing wlasnoscig danych. automatycznie georeferencjonowaé¢ dane chmury punktéw w FARO
Alternatywnie mozna przesta¢ dane chmury punktéw do opcjonalnej Connect. Oprogramowanie automatycznie wykrywa badane cele
ustugi FARO Sphere XG Cloud w celu bardziej synchroniczne;j odblaskowe na znanych punktach kontrolnych i wykorzystuje ich
wspétpracy z innymi zainteresowanymi stronami. Elastyczne pozycje do zlokalizowania chmury punktéw w rzeczywistym swiecie.
przetwarzanie i przechowywanie, bez wtasnosci stron trzecich dla Alternatywnie, umies¢ skaner na znanym punkcie kontrolnym na krétki
bezpiecznej i przejrzystej wspotpracy. czas, a informacje zostang zapisane w chmurze punktow.
Automatyczna koloryzacja chmury punktow Automatyczne filtrowanie danych
Uzyj zintegrowanej kamery w Orbis, aby przechwytywac¢ zdjecia Connect posiada szereg automatycznych narzedzi filtrujgcych, ktére
panoramiczne i uzyska¢ kolorowanie RGB danych chmury punktéw pomagajg uzyskac najlepsze wyniki z danych chmury punktéw. Obejmujg
w Connect. Dzieki jednemu zautomatyzowanemu przeptywowi pracy one usuwanie wartosci odstajgcych, redukcje szumow powierzchniowych
Connect przetworzy dane, utworzy zdjecia panoramiczne, umiesci obrazy i usuwanie punktéw przejsciowych w celu poprawy koncowych danych
na chmurze punktéw i pokoloruje zestaw danych. wyjsciowych. Narzedzia filtrujgce znajdujg sie w aplikacji Connect i mogg

by¢ automatycznie stosowane do dowolnego zbioru danych.

I Szybkie gromadzenie danych do czestej analizy projektow budowlanych
Wkrocz w przyszto$¢ AEC (architektura, inzynieria i budownictwo) z Orbis. Zobacz niezwyktg ewolucje technologii przechwytywania rzeczywistosci
3D, ktéra zmienia sposéb realizacji projektow. Wykorzystaj usprawnione przeptywy pracy i integracje danych w czasie rzeczywistym, podnoszac

efektywnos$¢ i wydajnosé.

Sledzenie postepow: Skorzystaj ze skanowania mobilnego i skanowania Modelowanie informacji o budynku: Regularne dostarczanie szybkich

Flash, aby by¢ na biezgco z postepami na budowie i generowac i wydajnych skandéw placu budowy i poréwnywanie danych z chmury
regularng dokumentacje dla interesariuszy. punktéw z planowanym modelem CAD.

Asset Management: Wydajnos¢ i szybkos¢ pozwalajg na lepsze Geospatial: Orbis zapewnia szybkie i bezpieczne gromadzenie danych
przechwytywanie danych o budynkach, zapewniajgc rewolucyjny sposéb dla projektéw geoprzestrzennych, usprawniajgc przeptyw pracy i
zarzadzania aktywami. umozliwiajgc przechwytywanie duzych obiektéw w krétszym czasie.

I Optymalizacja pomiaréw w kopalniach i poprawa bezpieczenstwa

Orbis rewolucjonizuje $wiat gérnictwa, wprowadzajgc sejsmiczne zmiany w zakresie wydajnosci, bezpieczenstwa i doktadnosci. Od analizy $cian
skalnych w celu sprawdzenia zbieznosci po czeste obliczenia objetosciowe hatd, przechwytywanie danych za pomoca Orbis zwieksza produktywnosé,
jednoczesnie zwiekszajac bezpieczenstwo.

Analiza konwergencji: Przeglad deformacji skat bez zakt6cania Inspekcja szybow pionowych: Wykorzystaj wszechstronnos¢ Orbis i
produkcji w celu zwiekszenia bezpieczenstwa. zejdz skanerem w dot pionowych szybow dzieki akcesorium Cradle.
Mapowanie postepu produkcji: Upewnij sie, ze Twoje kopalnie sg na Objetos¢ zapasow: Bgdz na biezgco z danymi wolumetrycznymi
dobrej drodze dzieki czestemu rejestrowaniu danych. zapasow dzieki szybkiemu i powtarzalnemu skanowaniu.
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Elementy zestawu

FARO Orbis

Mobilny skaner wykorzystujacy technologie GeoSLAM, oferuje mobilne i stacjonarne skanowanie Flash w jednym urzadzeniu

FARO Stream

Aplikacja mobilna do obstugi skaneréw laserowych FARO Orbis i FARO Focus w terenie

FARO Connect

Oprogramowanie do przetwarzania danych dla mobilnych skaneréw FARO Orbis i starszych skaneréw GeoSLAM na
komputerach stacjonarnych

FARO Scene

Oprogramowanie do rejestracji wszystkich danych 3D FARO na komputerach stacjonarnych

FARO Sphere XG

Oparta na chmurze platforma dla wszystkich danych 3D, w tym FARO Orbis

Ogodlne Obstuga Jeden przycisk do uruchamiania/
zatrzymywania przechwytywania
Zasieg 120m danych; Jeden przycisk do
przechwytywania skanéw Flash
Punkty na sekunde 640,000 Dziatanie na smartfonie Aplikacja FARO Stream (dla
systemow iOS i Android):
Pole widzenia 360° x 290° sterowanie skanerem,
— — wizualizacja danych w czasie
llos¢ kanatow LiDAR 32 rzeczywistym i bezposrednia
synchronizacja z przetwarzaniem
Kamera Peten obraz 360° 8M pixeli w chmurze za pomoca FARO
Sphere XG
Skanowanie mobilne Przechwytywanie punktéw Stop-and-Go, szachownica,
Doktadnosé 5 kontrolnych odblaskowe i cele sferyczne do
OKtadnosc mm wyréwnywania i/lub georeferenc;ji
Trajektoria i mapowanie SLAM zasilany technologig Zaawansowane rejestrowanie W razie potrzeby mozna
GeoSLAM zarejestrowac wiele urzgdzen
— — mobilnych, Flash i/lub FARO
Ustawienia Automatyczne ustawienia Focus

Skanowanie stacjonarne Flash * Monopod ze skanerem

standardowe i wstepne
przetwarzanie $rodowiska Zestaw » Skaner reczny z rejestratorem
danych na pasku na ramie

i rejestratorem danych

Doktadnosc 2mm zamontowane razem

« Dostepne akcesoria: uchwyt
Czas skanowania 15 sek. wigczajac kolor samochodowy, plecak, podstawka
Rozdzielczosé 19M punktow (13mm na 10m) Ustawienie skanera Moze by¢ uzywany w dowolne;j

orientacji: pionowo, do gory

Rejestrowanie

W czasie rzeczywistym i w petni nogami, na boki

automatyczna z technologig Praca na baterii Do 3 godzin
GeoSLAM
. Pamie¢ wewnetrzna 512 GB, do 50 godzin ciggtego
Ogolne przechwytywania danych
Srodowisko skanowania Wewnatrz i na zewnatrz Transfer danych WiFi, RJ45 lub bezposrednio za
pomoca pamieci USB
Klasa lasera Klasa 1, bezpieczny dla oczu .
Dane/Przetwarzanie

Waga Skaner: 2.10kg,

Dane Chmury punktéw z intensywnoscia

Datalogger: 0.95kg, i kolorem, Obrazy 360°, trajektoria

Bateria: 0.55kg

- Rozmiar nieprzetworzonych 350 MB/min bez kompres;ji
Poziom ochrony IP 54 danych
Wymiary walizki transportowej 500mm x 625mm x 250mm Elozr:iar danych skanowania 125MB
as
Temperatura pracy 0° do +40°C Przetwarzanie na komputerze FARO Connect do skanowania
mobilnego i blyskawicznego,
Gwarancja 1 rok FARO Scene do zaawansowane;j
rejestraciji
Procesowanie chmury W petni zautomatyzowany system
FARO Sphere XG
Dane wyjsciowe Skanowanie mobilne: E57, LAS,
LAZ, PLY, TXT -
Skanowanie Flash: E57
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